Sonicflow

Regulacericnihladiny pohyblivymijezy, jejichz proménlivé vzdutizasahuje do profiluvodomeérné stanice, znemoznuje tradicnizpusob méreni prutoku prostrednictvim
mérné krivky. V takto ovlivnéném profilu by vodomérna stanice neméla byt zrizovana. Pokud je vSak pohyblivy jez vybudovan pozdéji a znehodnocuje tradicni
meéreni prutoku ve kvalitni dlouhodobé pozorujici stanici, byla by neodpustitelna Skoda takovou stanici rusit. Diky rozvoji modernich technologii méreni existuje
| pro tyto pripady reseni. V profilu stanice je do ricniho koryta nainstalovana dvojice (nebo Gtverice) snimacu ultrazvukového signalu. Kazdy ze snimacu plni

Rychlost proudéni
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Software prutokoméru ze zpozdéni ultrazvukového signalu spocita prumérnou rychlost proudu ve vysi paprsku. Dale provede korekci zohlednujici rozdéleni
rychlosti ode dna ke hladiné a vypocita okamzitou prurezovou rychlost proudéni (m.s ). Po vynasobeni plochou pricného prurezu odpovidajiciho zmérené vysce

hladiny vypocita okamzity prutok (m3.s™). Vysledky jsou ukladany do databaze a soucasné i bezdratové prenaseny systémem GPRS do centra hydrologické
Vysepni bren predpovéedni sluzby.

Jesepni breh

Hloubka

Mé¥ici stanice: Klenovice TR LUY Mérici stanice: Ceské Budé&jovice B
UPOZORNENI: Veskera uvadéna data jsou bez pravni zaruky. UFOZORNENI: Vedkera uvadéna data jsou bez pravni zaruky.
Posledni pfenos: Po 30.01 12:01:48 Posledni pfenos: Pe 30.01 12:03:27
Fosledni data: Fo 30.01 12:00:00 Posledni data: Po 30.01 12:03:29
K10: Hladina-tlak [m] : K1: Hladina CBS [m]
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B [II1.5PA]
H = 4.3 [m]
O [II.SPA]
H = 3.7 [m]
B [ 1.SPA]
H=3[m]
27.1.12 28.1.12 29.1.12 J0.1.12 = — = 27.1.12 28.1.12 29.1.12 J0a.1.12 .
K16: Pritok [m3/s] K15: Rychlost pro [m/s] K11: Prutok [m3/s]
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